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Exempel (Minimal rotationsyta)

Minimal rotationsarea
+,8)

Vo n Rotationsytan skivas upp i band med area
dA = (27y(s)) - ds

En kurva y(x) fran (a,A) till (b,B) roterar runt x-axeln. Vélj denna kurva
y(x) sa att rotationsytan blir minimal.
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